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Werkstattbuch
.59 Steuerung zu FuSE 65 F 051-1
Allgemeines
Anwendung

Fernsteverung von Drehstand und Spiegel der Anlage FuSE 65.

Eigenschaften

Durch Handradbetatigung des Peilgebers Pg Sé5 (s. Blatt F055a) wird der Drehstand in
Seitenrichtung und durch Betétigung des Pellgebers Pg Hé5 (s. Blatt F055¢) der Spiegel in
Héhenrichtung ferngesteuert. Bei den Anlagen neuester Form enthalten die Peilgeber je einen -
Folgezeiger, der die Iststellung des Drehstandes bzw. des Spiegels zum Bedienungsmann
meldet. Die grofite Steuergeschwindigkeit betragr fir die Seitenrichtung etwa 10 ®/sec und
fur die Hohenrichtung etwe 5 “isec. Dabel betragt die gréfite Beschleunigung 2 “fsec. Fir
den Anschluf3 der Anlage wird ein Drehstromnetz 3.7380 ¥V mit Nulleiter bendtigt. Der lei-
stungsbedarf ist rd. 12 kVA.

' Peilgeber Peilgeber
Seite Hohe )
O HOR
N Notst~Geber Notst~Geber
\ O HOD
Leonard -Umformer
Verst-Seite Verst-Hohe
s e O ol
Y Spe’:ﬁsung y
Seite Hohe
Drehstand Spiegel 3475

Prinzip der Steuerung.

Im Peilgeber entsteht eine Fehlerspanaung is. Blatt F 055a), deren Grofie und Phasenloge fir
iede Stellung des Handrades einen sindeutigen Weart annimmt, Diese Fehlerspannung {, 7]
wird im Verstérker (s. Blatt F053) verstarkt und in dessen Stromtorteil in eine Gleichspannung
verwandelt, deren Polaritat der Richtung der Handraddrehung entspricht. Mit dieser Gleich-
spannung wird ein Leonard-Generctor (s, Blatt F 054) erregt, dessen Ankerstrom den Anker
des konstant-fremderregten Richtmotors is. Blatt F 0581 durchflieBt und so dem Laufer des
Richtmotors eine ebenialls der Peilgeberdrehrichtung folgends Drehrichtung erteilt. Mit dem
Richtmotor ist der Drehstand bzw. der Spiegel Uber ein Getriebe gekuppelt.



Zur Anlage gehdrt ein Schaltkasten [s. Blatt F052), an dem die betriebsmafig erfordertichen
Schaltungen vorzunehmen sind.

Bei den neueren Anlagen ist ein Spannungsregelzusatz {s. Blatt F061) vorhanden, mit dem
zur Schonung der Thyratrons und zur Erhéhung deren lebensdaver die Netzspannung auf
den erwilnschten Wert von 220 V gehalien wird. AuBerdem sind die neueren Anlagen durch
zwei Nofstevergeber (s. Blatt F 055d) erweitert, die bei Ausfall der Peilgebersteuerung einen
Notbetrieb mit einer Widerstandssteverung ermaglichen.

Die dltere AusfGhrung der Steuerung enthdlt im Verstarkerkasten Vstk 5 eine sogenannte
»Grob-Fein-Umschaltung”, deren Zweck und Wirkungsweise folgende sind: Wahrend das
Grobsystem des Steverwerksempféngers in einer Umdrehung nur einen stabilen Nulipunkt der
Fehlerspannung aufweist, gehdren beim Feinsystem 32 (Seite) bzw. 36 (Hohe) Nullstellungen
zu einer Umdrehung der ferngesteverten Criginalwelle (Crehstand bzw. Spiegell. Demnach
kann die dem Feinsystem entnommene Fehlerspannung nur bis rd. -+ 49 Verdrehung der
Originalwelle verwendet werden. Bei graBeren Peilgeberausschldigen mud die Grob-Fehler-
spannung ouf den Verstdrker gegeben werden, damit eine winkeltreue Steuerung erfolgt.
Die Umschaltung der Fein- auf die Grobfehlerspannung und umgekehrt Thernimmt das Re-
lais 669, dus vom Thyratron 668 gestevert wird [s. Blatt F 053a-1). Sein Offnungspunkt wird
am Widerstand 667 festgelegt. An seinem Gitter liegen folgende Spannungen:
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Darstellung der Gitterspannung.

Die resultierende Gitterspannung 6ffnet in ihrem negativen Bereich das Thyratron, so daB
das Relais 669 schaltet.

AuvBBer der Fehlerspannung liegen am Verstdrkereingang noch die Tachometerspannung s.
Blatt F 055a) und die Dampferspannung. Beide sind an Regelwiderstéanden so eingestellt, daf
ihr Absolutwert zusammen eine Differenzspannung ergibt, die gerade so grof ist, um dem
Richtmotor eine dem Peilgeber entsprechende Geschwindigkeit zu geben. Dabel bezweckt
die Tachometerspannung {,2"}, daB in jedem Augenblick der Peilgeberverstellung die Soll-
und die iststellung des ferngesteuerten Gerédtes ibereinstimmen. Sie ist abhéngig von der
Peilgebergeschwindigkeit und wird in der Tachometermaschine des Peilgebers erzeugt. Die
Démpferspannung (,B”) soll Pendelungen der Anlage, die infolge ihrer Massentréigheit auf-
treten, démpfen. Sie ist abhdngig von der Richtmotor-Geschwindigkeit und wird unmittelba
dem Anker des Richtmotors enthommen. | ‘



